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Robótica

robot = hardware+ software

hardware = sensores+ actuadores+ computadoras
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Hardware de robots aéreos

IMU, giróscopos

GPS

Cámaras

LIDAR...

Motores de hélices

Computadores a bordo

Placa estabilizadora

Comunicaciones: radio, Wifi...
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Software para robots

La inteligencia de los robots radica en su software.

sw = middleware+ aplicaciones

Middlewares

middleware = drivers+arquitecturaSW+herramientas+bibliotecas

arquitectura SW distribuida

ROS, ICE, DDS...

OpenCV, PCL, OMPL, nodos ya existentes...

Simuladores
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Aplicaciones

Aplicacion = percepcion+ decisiones

Percepción: elaborar información, sensores

Decisiones: control, planificación, actuación

Algoritmos

Lenguajes texto: C++, Python... y visuales
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Software de robots aéreos

Permite ir más allá que simples teleoperadores

Control total del drone

ArduPilot, software libre

Controladora Pixhawk

MAVLink, protocolo para comunicación con tierra

Middleware robótico ROS

Middleware robótico JdeRobot (http://jderobot.org)
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Middleware para programar drones

Herramienta UAVViewer
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Herramienta UAVCommander

Posición actual en el mapa

Secuencias de puntos de paso
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Herramienta VisualStates

Edición visual: estados y transiciones

Ventanas de texto: código de estados, de transiciones y auxiliar
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Autolocalización visual

LSDSLAM, SVO...
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Aplicaciones con drones

Seguimiento: de objetos, de carretera...

Detección del objeto

Control visual reactivo
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Recorrido de ruta 3D en interiores

Autolocalización visual basada en baliza

Piloto controla desviaciones de ruta
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Aterrizaje preciso

Detección visual de la baliza

Autómata de estados: despegue, búsqueda y aterrizaje
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Campeonato Program-A-Robot

Análisis de imagen, filtro de color

Control reactivo

http://jderobot.org/Campeonato-programacion-de-robots
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