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Plataforma robética abierta para la ensefianza STEM en Educacion Secundaria

Robotic open platform for STEM teaching in Secondary Education

Julio Vega Pérez

Ntra. Sra. Sagrado Corazén, Madrid.

ABSTRACT

For this project I introduce a robotic platform which was developed as a part of my doctoral thesis
to improve the teaching of robotics with vision to secondary students. Its computational core is
the RaspberryPi 3 controller board, and the greatest novelty of this prototype is the support
developed for the powerful camera mounted on board. An open software infrastructure written
inPython language was implemented so that the student may use this camera as the main sensor
ofthe robotic platform. Furthermore, higher-level commands were provided to enhance the
learning outcome for beginners. In addition, a printable model and the counterpart for a simulator
were also developed and fully supported. They are publicly available so that students and schools
without the physical robot or that cannot afford to obtain one, can nevertheless practice, learn and
teach Robotics using these open platforms following the DIY movement.

RESUMEN

Para este proyecto presento una plataforma robotica que he desarrollado como parte de mi tesis
doctoral para mejorar la ensefianza de robética con vision para estudiantes de E.S.O. Su nucleo
computacional es la placa controladora RaspberryPi 3, y la mayor novedad de este prototipo es el
soporte desarrollado para la poderosa camara montada a bordo. Implementé una infraestructura
de software abierta escrita en lenguaje Python para que el estudiante pueda usar esta camara como
sensor principal de la plataforma robotica. Ademas, se proporcionaron comandos de alto nivel
para mejorar el aprendizaje de los alumnos, principiantes en programacion. También se han
desarrollado tanto el modelo imprimible en 3D, como su correspondiente para simulador. Todo
ello esta disponible publicamente para que los estudiantes y los centros educativos que no puedan
disponer de robots fisicos puedan practicar, aprender y ensefiar robotica utilizando estas

plataformas abiertas siguiendo la filosofia DIY.
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