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Introduccién

i Qué es la robdtica?
o Campo de investigacion muy importante que continua en desarrollo.

o Objetivo: Realizar trabajos aburridos o peligrosos para el humano.
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Introduccién

i Qué es un robot?

Sistema de control
Sensores
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Introduccién
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Introduccién

Machine Learning

Deep Learning
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Introduccién
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Objetivos
o Recoger la lectura de los sensores en paralelo en un mismo fichero.
o Crear un servidor web para los sensores de las cdmaras.

o Detectar los ratones mediante algoritmos de Deep Learning.

Requisitos
o El sistema debe ser capaz de ejecutar en tiempo real sobre Raspberry.
o El lenguaje de programacién debe ser Python.

o La interfaz de usuario se creard en Node-Red.
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Diseno
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Plataforma de desarrollo

Pines GPIO Pines GPIO
Conexién de camaras No conexién de cadmaras
Cuatro puertos USB No tiene puertos USB

Dos puertos micro-USB No tiene puertos micro-USB
Microordenador Microprocesador
Sistema operativo completo IDE
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Plataforma de desarrollo
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Desarrollo del sistema

Isabel Cebollada Gracia (URJC)



Desarrollo del sistema

Conexién de los sensores a la placa.

b) AMG8833

) BME68O

d) MQ-135

©) DS18820

f) Seek thermal camera

€) Water Level Sensor
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Desarrollo del sistema

@ Lectura sensorial con Python
@ Creacién de la interfaz de usuario
@ Integracion de las camaras en la 1U

Welcome! Welcome!
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Desarrollo del sistema

o Servidores con login y 2FA
o Login en el flujo de Node-Red asi como en la interfaz de usuario
o Cambio de HTTP a HTTPS
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Desarrollo del sistema
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Desarrollo del sistema

(x=521, y=72) - R:236 G:245 B:253
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Conclusiones

Objetivos cumplidos
o Interfaz de usuario creado en Node-Red .
o Deteccién de ratones mediante algoritmo de Deep Learning.
o El sistema funciona en tiempo real en Raspberry: sistema low-cost.
o Interfaz intuitiva para el usuario final.

o Accesible desde cualquier dispositivo de la misma red.

Lineas futuras
o Adaptacién de la IU a un servidor accesible desde cualquier lugar.
o Anilisis del comportamiento de los animales con técnicas de DL.

o Creaciéon de un Docker para la instalacién por cualquier usuario.
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